Octubre-2025

Reglamento del concurso
Robot Seguidor de Linea UACM

Presentacion

El concurso Robot seguidor de linea UACM 2025 tiene como objetivo invitar a la comunidad universitaria
a desarrollar un sistema autébnomo (robot), capaz de recorrer una pista siguiendo una linea en el menor
tiempo posible. Para ello, se emite el presente reglamento.
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De los requisitos y reglas para participar

Los concursantes deberan formar parte de la comunidad estudiantil universitaria de la UACM.

La participacion puede ser individual o en equipo con un maximo de tres integrantes.

Cada participante podra presentar solo un robot para concursar.

Todo el trabajo relacionado con el robot debera ser realizado solamente por los integrantes del equipo.
Todos los participantes deberdn entregar el reporte técnico (con formato especificado en la
convocatoria) escrito especificamente para el concurso.

Todos los participantes deberdn mostrar un correcto espiritu deportivo.

No se permitird que los equipos utilicen lenguaje soez o grosero durante todo el desarrollo del concurso.
Cualquier comportamiento inapropiado o trampa dard como resultado la descalificacién del equipo en
el evento.

Del robot seguidor de linea

El robot debera ser autbnomo:

a.

b.

El robot, después de iniciar la prueba, debe tomar la trayectoria apropiada dependiendo
completamente de la informacién que otorguen los transductores —sensores detectores de linea-,
para ello utilizara un sistema de procesamiento incluido en el robot. No debe haber ningln tipo
de comunicacién (alambica o inalambrica) con el robot.

El robot debe tener instalado un sistema de energia que le permita completar el recorrido.

Estructura del robot

a.
b.
C.

S@

El sistema de propulsion debe usar motores eléctricos de DC, motores a pasos 0 servomotores.

La sistema de propulsion puede utilizar un sistema de transmision mecénica (engranes).

De tener un sistema de control de direccidn, el robot puede usar motores eléctricos de DC, motores
a pasos o0 servomotores.

Se puede utilizar cualquier tipo de sistema de energia siempre que el sistema no exceda las
dimensiones establecidas para el concurso y esté contenido dentro del robot.

El chasis puede ser de cualquier material, y debe ser una construccién que garantice que el sistema
no pierda componentes al realizar la carrera y que no dafie de ninguna manera las pistas del
CONCurso.

El robot debe utilizar ruedas para desplazarse.

El sistema de potencia puede utilizar cualquier circuito o médulo para alimentar los motores.

El sistema de adquisicion de datos puede utilizar transductores o sensores Infra Rojos (IR), opto
reflectivos o cdmaras.
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i. Las dimensiones del robot no deben exceder 20 cm de ‘largo, 15 cm de ancho y 10 cm de alto.
Tomar en cuenta que, durante la prueba, el robot no puede desplegar ningln sistema que exceda las
dimensiones descritas.

j- Sistema de procesamiento: El robot debe tener una sola unidad central de procesamiento

Categoria

Categoria libre: Cualquier robot seguidor de linea que cumpla con los requisitos sefialados en el apartado
I11'y V de la convocatoria del concurso Robot Seguidor de Linea UACM 2023, donde los sistemas de
electronica, mecanica y energia, asi como el algoritmo de programacion para que el robot siga la linea,
no necesariamente fueron realizados por el participante (kit comercial ya ensamblado o para ensamblar).

De los jueces y del jurado técnico

Es obligatorio que en el registro se entregue el reporte técnico del robot, en caso contrario no procedera
el registro.

Los jueces son los responsables de dar seguimiento a todas las actividades en la pista de Competencia,
las cuéles son:

a. Indicar el arranque y paro de los robots.

b. Cronometrar y marcar los tiempos.

c. Registrar el puntaje del robot de acuerdo con el cruce de banderillas.

d. Cualquier necesidad que surja dentro del desarrollo del concurso.

El jurado técnico sera responsable de evaluar lo referente a la etapa de clasificacion, esto es:
a. Calificar los informes técnicos.
b. Revision de los videos de clasificacion.
c. Verificar que los videos cumplan con lo establecido en la convocatoria.
d. Registrar el puntaje obtenido por el cruce de banderillas y el tiempo empleado por el robot para
realizar el recorrido.
e. Emitir la lista de finalistas con los puntajes y tiempo empleado en el recorrido.

Antes de la competencia, los Jueces y el Jurado Técnico pediran a los participantes que enfoquen la
camara web, teléfono celular o tablea hacia el robot para realizar una inspeccién técnica de todos los
robots. Se revisaran:

a. Las especificaciones del vehiculo indicadas en el informe técnico,

b. Las dimensiones y partes del robot.
Las violaciones al reglamento se tratan en la seccién de sanciones.

Cualquier eventualidad no descrita en el contenido del reglamento sera analizado y resuelto por el jurado
técnico y los jueces.

Procedimiento de la competencia
Las actividades del concurso se definen en dos etapas:

1. Etapa 1. Clasificacion.
Del 27 al 31 de octubre de 2025 se realizaran las competencias de clasificacion en cada uno de los
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planteles, San Lorenzo Tezonco, Cudutepec y Casa Libertad. Los equipos registrados recibiran por
correo electrdnico la notificacidn sobre el dia, horarios y lugar en que se deberan presentar para la
etapa de clasificacion.

Consideraciones por parte del comité técnico.
a. Tiempos y procedimiento:

Se procederéa a la revisién visual de los robots seguidores de linea concursantes.

Se registrara el puntaje y tiempo empleado en recorrer la pista de clasificacion de cada uno
de los concursantes.

Posterior a la competencia, el comité técnico indicara la lista de los 3 participantes que
clasificaron y competiran en la final.

b. Clasificacion:

La pista de clasificacion es un circuito en donde se indica la salida y la meta. El robot
seguidor de linea debe terminar un recorrido completo.

Se registra el puntaje obtenido en el recorrido

Se registra tiempo en que realiza el recorrido.

iv.  Seclasifica en funcion al mayor puntaje y menor tiempo de recorrido.

v.  En caso de que ninglin robot termine el recorrido se considerard mayor puntaje y menor
tiempo de recorrido.

vi.  So6lo avanzan a la final los cinco mejores tiempos cronometrados en terminar el recorrido y
de tener un empate se deberad realizar nuevamente la competencia entre los robots
empatados.

c. Concurso:
i.  La pista de competencia es un circuito en donde se indica la salida y la meta; el robot debe
terminar un recorrido completo.
ii.  El robot debe seguir la linea sin tomar ningln atajo o saltar de la pista.

iii.  El robot debe de posicionarse en el inicio de la pista y el juez daré la sefial de salida,
momento en que se iniciara el cronémetro.

iv.  Se tomara para el registro el mejor tiempo cronometrado.

v.  El tiempo maximo para realizar el recorrido es de 3 minutos, al término del tiempo se

registrard el mayor puntaje y/o distancia recorrida.
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V.

2. Etapa 2. Dia de la competencia firjaél (febha por'definir)

El comité técnico del Concurso Robot Seguidor de Linea UACM 2023 determinara a los integrantes
de la mesa de jurado que estaran encargados de revisar que se cumpla la equidad para todos los
participantes. Se enlistan a continuacion las actividades a seguir:

a. Presentacion de los robots:

Se presenta el listado de los robots de acuerdo al mejor tiempo cronometrado en la etapa de
clasificacion.

Un integrante del jurado hace el llamado para que uno de los integrantes del equipo presente
a su robot y contesten las preguntas técnicas con respecto al funcionamiento.

De ser necesario, uno de los integrantes del equipo podra cambiar las baterias para que el
robot esté preparado para la competencia.

b. Procedimiento del concurso final:
La lista de actividades para el concurso son las siguientes:

Cada participante esperara su turno conforme al listado presentado en el punto 2.a.i
“Presentacion de los robots.”

Un integrante del equipo solamente podré preparar al robot para participar en la carrera,
NO puede realizar ningin cambio en la estructura y/o programacién.

El participante indicara cuando esté listo el robot para realizar la prueba.

Cada robot tiene dos posibilidades para completar el circuito.

Se toma el mejor tiempo para determinar la lista de tiempos registrados.

La lista de ganadores se genera al finalizar las pruebas para todos los participantes.

En todo momento se debe tener espiritu deportivo, espiritu de competencia, y actuar con
ética y respeto hacia toda la comunidad universitaria.

c. Concurso:

Vi.

Vil.

Premiacion

La pista de Competencia es un circuito en el que se deberan cambiar tres tramos de la pista
de Competencia, como se indica en el apartado VII. El robot debe terminar un recorrido
completo.

El robot debe seguir la linea sin tomar ningln atajo o saltar de la pista.

Si existen cruces, los robots deben seguir el sentido normal del circuito.

Cada equipo tiene dos oportunidades para hacer un recorrido completo del circuito.

El robot debe de posicionarse en el inicio y avisar a los jueces y jurado que ya estan listos
para realizar la prueba.

Se tomara para el registro el mejor tiempo cronometrado.

El tiempo maximo para realizar el recorrido es de 2 minutos, al término del tiempo se
registrara el mayor puntaje y/o distancia recorrida.

El objetivo del concurso es determinar cudl es el mejor robot participante en funcion al menor tiempo para
realizar un recorrido. Para ello, se deben completar los siguientes puntos:

1.
2.

Al finalizar los registros de tiempos del concurso final, se genera una lista preliminar de posiciones.
En caso de que exista una sancion a la participacion de los equipos, ésta afectara directamente en la
conformacion de los lugares.

Al final del proceso, el jurado emite los tres primeros lugares y se anuncian a la comunidad participante.
Esta resolucion es inapelable.
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VI.

VILI.

4.

Se prdcede a la entrega de premios al primer, segundo y tercer lugar.

Sanciones

Para realizar un concurso organizado y equitativo, todos los participantes deben seguir el presente
reglamento, en caso de que se incumpla algun punto del reglamento se deben tomar acciones para controlar
las actividades del concurso. Las sanciones son:

1.
2.

a &

Descalificacion. Se cancela definitivamente la participacion del equipo.

Penalizacion de tiempo. Se asigna un tiempo que serd restado del tiempo registrado ya sea en el concurso
de clasificacion o en el concurso final.

Los jueces y jurado asignaran las sanciones de acuerdo con la incidencia ocurrida. Las sanciones son
inapelables.

La ejecucion de la sancion de descalificacion serd inmediata.

La ejecucion de la sancion de penalizacion de tiempo serd al finalizar la lista de tiempos y afectara
directamente a los tiempos de participacion.

De la pista

El 4rea de competencia se define como las pistas de clasificacion y de competencia designadas por el comité
técnico, las cuales seran usadas por el robot seguidor de linea en las distintas etapas de la competencia. La
pista es un circuito en donde se indica la salida y la meta del recorrido.

Las pistas (clasificacion y competencia) consisten en la impresion de 17 hojas blancas tamafio carta que se
deberan colocar y fijar en una superficie sin protuberancias. Todas las hojas estdn numeradas de tal manera
que la secuencia de colocacion se identifica por el nimero que aparece en los margenes de las hojas,
haciendo coincidir los namero iguales de cada hoja. Ver la siguiente figura:
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Pista de clasificacion.
Nota: Con fines ilustrativos de la imagen el color de la linea a seguir es azul. Para las
pistas de clasificacion y competencia el color de la linea es negro.

Para formar la pista de Competencia se deberan cambiar tres hojas de la pista de Clasificacion. Las hojas a
cambiar se indican con los nimeros 5-b / 6-b, 7-b / 8-b y 9-b / 10-b. Ver la siguiente figura:
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Total de puntos - Pista Competencia = 57

Las caracteristicas principales de la pista donde se realizara la competencia son:

Ancho de la pista: 21.5 cm

Color de la linea o trayectoria a seguir: Negro

Ancho de la linea a seguir: 18 mm = 2 mm

Color del fondo de la pista: Blanco

Material de las pistas: Impresion de la pista en hojas tamafio carta

arwbdE

Nota: El disefio de las pistas se enviara por correo electrénico en un archivo PDF en respuesta al registro
de los participantes.

VIII. Transitorios

Cualquier eventualidad no descrita en el contenido del presente reglamento sera analizada y resuelta por el
comité organizador del Concurso robot seguidor de linea de la UACM 2023.
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